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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Ge- 
wichtsbestimmung, Preisberechnung und Verpackung 
von Waren gemaB dem Oberbegriff des Patentanspru- 
ches 1 . 

Aus der US 36 50 773 ist eine Vorrichtung zum Wie- 
gen einer Ware und zu deren Verpackung am Ende 
eines FSrderbandes bekannt, wobei die Gewichtsbe- 
stimmung und Weiterbewegung der Ware auf dem For- 
derband an einer Wle gestation erfolgt Dies bedeutet, 
daB die Ware dynamischen Kraften ausgesetzt ist und 
eine genaue Bestimmung des Ruhegewichtes der Ware 
praktisch nicht erfolgen kann. Um wenigstens teilweise 
die durch unvermeidbare Schwingungen bei der Bewe- 
gung der Ware hervorgerufenen Ungenauigkeiten zu 
kompensieren, kann aus den Ausgangssignalen der Wie- 
gestation ein Mittelwert enrechnet werden, oder es wird 
rechnerisch die abklingende Schwingung auf einen End- 
zustand extrapocert Wegen der damit verbundenen 
Probieme wurde auch schon vorgesehlagen, die Ge- 
wichtsbestimmung im Ruhezustand der Ware vorzu- 
nehmen und diese erst weiterzubefordem, wenn das ge- 
naue Gewicht ermittelt worden ist Eine auf diesem 
Prinzip beruhende Vorrichtung ist aus der US 38 78 909 
bekannt Nachteii, dieser Vorrichtung ist daB die fur den 
Wiegevorgang erforderliche Zeit von Ware zu Ware 
unterschiedlich lang ist da beim Aufgeben von schwe- 
ren und leichten Waren auf die Waage unterschiedlich 
starke dynamische StoBkrafte wirken, welche zu mehr 
cder weniger anchuernden Schwingungen der Waage 
fOhren. Eine genaue Gewirhtsenp'^tlung kann jedoch 
erst erfolgen. wenn die Ware zur Ruhe gekommen ist 
Man hat bislang unterstellt daB dies nach Ablauf einer 
bestimmten empirisch festgelegten Zeitdauer der Fall 
ist d. h. die Wiegeeinheit muBte auf die Zeit eingesteilt 
werden. die im ungOnstigsten Fall erforderlich ist, um 
einen Ruhezustand der Ware anzunehmen. Femer be- 
stand bislang die Gefahr von Fehlfunktionen, wenn die 
zu wiegende Ware auf Tragschalen durch die Vorrich- 
tung bewegt werden muBte. Andert sich das Gewicht 
der Tragschalen bei Waren einer Art gegenQber Waren 
einer anderen Art so reicht ein konstanter BerOcksichti- 
gungsfaktor fOr das Taragewicht nicht aus. um das Ei- 
gengewicht der Ware richtig zu ermitteln. Vielmehr 
muB das jeweilige Taragewicht vom MeBwert der Wie- 
geeinheit angezogen werden, um die weiteren Funktio- 
nen der Vorrichtung, wie die Preisberechnung, das Be- 
drucken der Etiketten und dergleichen. auf Basis des 
tatslchlichen Gewichtes der Ware vomehmen zu kdn- 
nen. Falls ferner aus irgendwelchen Grunden die Trans* 
portschalen ohne Waren durch die Vorrichtung laufen. 
war es bislang ohne Eingriff einer Bedienungsperson 
nicht mdglich zu verhindern. daB diese Schalen nach 
Ermittlung ihres Gewichtes an der Wiegeeinheit in der 

auSCulicucfiucri Vcf puCkungiSittuOu auiOmatiSCh Vcf- 
packt und mit einem Etikett versehen wurden. Man hat 
dieses Problem schon dadurch zu mildern versucht in- 
dent man die FCrdereinrichtung und Etikettiereinheit 
erst dann in Betrieb setzte, wenn an der Wiegeeinheit 
ein Gewicht ermittelt wurde, das einem bestimmten un- 
teren Grenzwert entsprechend dem Gewicht einer 
Standardtransportschale Obertrifft Dadurch wird die 
Vielseitigkeit der Vorrichtung erheblich eingeschrSnkt 
und kOnnen Fehlfunktionen praktisch nicht ausgeschal- 
tet werden, wenn, wie in der Mehrzahl der Falle, nicht 
von einem konstanten Taragewicht ausgegangen wer- 
den kann. 



Der Erfindung liegt demzufolge die Aufgabe zugrun- 
de, eine Vorrichtung der eingangs erwahnten Gattung 
zu schaffen, bei der die Zeit zwischen dem Wiegen und 
Verpacken der jeweiligen Ware autoraatisch minimi ert 
5 wird und das Verpacken und Etikettieren nur nach gesi- 
cherter Ermittlung des Vorliegens einer Ware und nach 
Bestimmung deren Eigengewichtes erfolgt 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
Merkmale im kennzeichnenden Teil des Patentanspru- 
to ches 1 gelost Der Weitertransport der Ware zur Ver- 
packungsstation erfolgt so mit stets in dem Moment, an 
dem der Steuermechanismus festgestellt hat, daB die 
Gewichtsbesrimmung der jeweiligen Ware in einen sta- 
bHen Zustand gekommen ist Statt eines konstanten em- 
15 piiischen Zeitfaktors wird die Zeit fQr die stabile Ge- 
wichtsbestimmung jeweils automadsch auf den Einzel- 
faD optimiert und damit so kurz wie mdgiich gehalten. 
Wahrend der Taragewichtsbestimmung wird ein Ver- 
botssignal an den Steuermechanismus geiiefert, so daB 
20 dieser keine Signale zur Betadgung der Fdrdereinrich- 
tung Oder der Bedruckungs- und Edketderemheit unab- 
hangig davon abgibt, ob die Wiegeeinheit ein Ausgangs- 
signal liefert oder nicht Dieses Verbotssignai wird auto- 
madsch wieder aufgehoben, wenn ein fOr eine stabile 
25 Gewichtsbesdmmung kennzeichnendes Signal vorliegt 
so daB das Eigengewicht der Ware durch Subtraktion 
des Taragewichtes ertirittelt werden kann. Damit wird 
die Gefahr von Fehlfunktionen der Vorrichtung, wie 
nutzloses Verpacken von leeren Transportschalen, eine 
30 Speicheraddition, eine Edketterivorbereitung und ein 
Aufgaben von Etiketten auf die leeren Transportscha- 
len, sicher ausgeschaltet bzw. wird gewShrleistet daB 
die Berechnung des Preises, das Bedrucken der Etikei- 
ten und dergleichen auf Basis des tats^chlichen Gewich- 
35 tes der Ware erfolgt Insgesamt zeichnet sich die Vor- 
richtung nicht nur durch ein verbessertes Betriebsver- 
halten mit geringeren Anforderungen an die Aufmerk- 
samkeit der Bedienungsperson, sordern auch durch eine 
vielseitige Verwendbarkeit und ein g..tps Anpassungs- 
40 vermogen an unterschiedliche Betriebsbedingungen 
aus. BezQglich Weiterbildungen der Erfindung wird auf 
die PatentansprOche verwiesen. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von Ausfuh- 
rungsformen und der Zeichnung naher erlautert Es 
45 zeigt 

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer erfmdungs* 
gemSB aufgebauten Vorrichtung zur Gewichtsbestim* 
mung, Preisberechnung und Verpackung von Waren, 

Fig. 2 eine schematische vertikal geschnittene Ansicht 
so der Vorrichtung nach Fig. 1 zur Darstellung von deren 
Betriebsweise, 

Fg. 3 ein Blockdiagramm fQr die Vorrichtung nach 
Fig. 1. 

' Fig. 4 eine perspektivische Ansicht einer Vorrichtung 
55 zur Gewichtsbestimmung. Preisberechnung und Ver- 

1 — m/ — — an a 
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rungsform der Erfindung. 

Fig. 5 eine vertikal geschnittene Ansicht in vergrdBer- 
tem MaBstab einer Bedruckungs- und Etikettierungs- 
60 einheit in der Vorrichtung nach der Erfindung, 

Fig. 6 und 7 Draufsichten auf bei der Vorrichtung 
nach der Erfindung verwendeten Warendetektoren ge- 
maB unterschiedlicher Ausfdhrungsformen, 

Fig. 8 ein Beispiel fur ein bedrucktes Etikett, 

65 Fig. 9 ein FluBdiagramm bezGglich der Arbeitsweise 
der Vorrichtung wahrend der Bestimmung des Eigenge- 
wichtes, 

Fig. 10 eine Draufsicht auf die Vorrichtung mit einer 
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Gewichtsbestimmungseinheit entsprechend einer modi- 
fizierten AusfuhrungsTorra der Erfindung, 

Fig. 11 etn Blockdiagraram far die in Fig. 10 gezeigte 
Vorrichtung, 

Fig. 12 eine Draufsicht auf eine mit einer Umschalt- 
einrichtung ausgestattete Vorrichtung gem3B einer wei- 
teren AusfuhrungsForm der Erfindung, 

Fig. 13 ein Blockdiagramm der in Fig. 12 gezeigten 
Vorrichtung, 

Fig. 14 eine geschnittene Vorderansicht einer an der 
AuslaBpassage angeordneten Erfassungseinrichtung fur 
die W.orenhShe, 

Fig. 15 eine Seitenansicht einer Erfassungseinrich- 
tung fflr Warenhohe gemSB einer modifizierten Ausffih- 
rungsform der Erfindung, 

Fig. 16 eine perspektivische Ansicht einer Verstellein- 
richtung fur die Bedruckungs- und Etikettierungsein- 
heit. 

Fig. 17 erne perspektivische Ansicht einer Versteilein- 
richtung in Fig. 15 gemafl einer modifizierten Ausfuh- 
mngsform der Erfindung. 

Fig. 18 eine perspektivische Ansicht einer verbescer- 
ten Etikettenaufgabeeinrichtung, und 

Fig. 19 eine perspektivische Ansicht einer Etiketten- 
aufgabeeinrichtung gemafl einer modifizierten Ausfuh- 
rungs form der Erfindung. 

Die in Fig. 1 bis 3 gezeigte Vorrichtung nach der 
Erfindung tragt das allgemeine Bezugszeichen A. Das 
Bezugszeichen a betrifft eine Verpackungsstation (Ver- 
packungsabschnitt), das Bezugszeichen b eine Einlafl- 
passage, das Bezugszeichen b' eine AuslaBpassage ffir 
die verpackte Ware, das Bezugszeichen 1 eine Wiege- 
einheit (Gewichtsbestimmungseinheit) und das Bezugs- 
zeichen 30 eine Bedruckungs- und EtikettiereinheiL 

Der Verpackungsabschnitt a ist so ausgebildet, dafl 
eine durch die Einlaflpassage b zugefflhrte Ware 100 
automatisch in einer Streckfolie 104 eingepackt und 
dann als verpackte Ware 100' automatisch fiber die Aus- 
laflpassage b'ausgefuhrt wird. In der Zeichnung bewegt 
sich die Ware 100 auf einer Schale 102 gehalten durch 
die Vorrichtung. 

Die Einlaflpassage b und die AuslaBpassage b ' sind 
bodenseitig in Form von einem Fdrderriemen ausgebil- 
det, wobei sich die EinlaBpassage b zwischen dem Ge- 
wichtsbestimmungsabschnitt 10 der Gewichtsbestim- 
mungseinh'rit 1 und dem Verpackmgsabschnitt a er- 
streckt Die AuslaBpassage b ' erstreckt sich zwischen 
dem Verpackungsabschnitt a und der Bedruckungs- und 
Etikettiereinheit 30. 

Die Gewichtsbestimnringseinheit 1 umfaflt im we- 
sentlichen den Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 und 
einen Eingabesteuerabschnitt 20. der einen Steuerme- 
chanismus 22 enthalL Der Steuermechanismus 22 ist mit 
dem Gewichtsbestimmungsabschnitt 10. dem Verpak- 
kungsabschnitt a bzw. der Bedruckungs- und Etikettie- 
reinheit 30 verbunden. um deren Arbeitsablaufe zu steu- 
ern. Der Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 hat die Auf- 
gabe. das Gewicht der Ware 100 auf einer Waagschale 
zu messen, wobei die das Gewicht der betrcffenden Wa- 
ren darstellenden Daten in ein bestimmtes elektrisches 
Signal umgewandelt werden, das wiederum als Eingang 
an den Steuermechanismus 22 weitergeleitet wird. So- 
bald die Gewichtsbestimmung stabi! geworden ist, wird 
ein stabilisiertes Signal Pans der Gewichtsbestimmung 
von dem Abschnitt abgegeben. In diesem Zusammen- 
hang sei darauf hingcwiesen, daB das stabilisierte Signal 
P direkt von dem Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 
Oder in Form von einem Ausgangssignal von einem 



Rechnerabschnitt 221 im Steuermechanismus 22, der die 
zugelieferten Gewichtsdaten verarbeiten kann, weiter- 
geleitet werden kann. 

Nach Beendigung der Gewichtsbestimmung am Ge- 
5 wichtsbestimmungsabschnitt 10 wird die Ware 100 auf 
die Einlaflpassage b von Hand oder mechanisch und 
automatisch durch einen Schieber gesetzt, der so ausge- 
iegt ist, dafl er sich fiber den Gewichtsbestimmungsab- 
schnitt 10 langs der Einlaflpassage b erstreckt Die 
io OberfUhning auf die EinlaBpassage b kann auch mit 
einer Fdrdereinrichtung 14, z. B. einem Riemenforderer 
oder dgL, erfolgen, die In dem Gewichtsbestimmungsab- 
schnitt 10 emhalten ist 

Fur den Fall, dafl die Versetzung der Ware durch die 
15 letztgenannte automatische mechanische Fdrderein- 
richtung 14 erfolgt, ist diese so angelegt, dafl sie durch 
den Steuermechanismus 22 in Betrieb versetzt wird, 
wenn das stabilisierte Signal Pausgegeben wird, so dafl 
die Ware 100 auf die Einlaflpassage bfiberffihrt wird. 

20 Der Eingabesteuerabschnitt 20, der den vorerwahn- 
ten Steuermechanismus 22 enthalt, weist ferner eine 
Vielzahl von Tasten (zehn Tasten), andere Eingabeta- 
sten, einen Netzschalter und andere Teile auf, die auf 
seiner Oberfiache angeordnet sind, so dafl die erfcrder- 
25 lichen Warendaten, wie beispielsweise die Warenbe- 
zeichnimg, die Warenkodenummer, der Einheitspreis, 
das Herstellungsdatum der betreffenden Ware, das zu- 
iassige Auslaufdatum ffir die Ware, das Eigengewicnt, 
die Strichkodierungsnummer und andere Angaben dem 
30 Steuermechanismus 22 als Eingabe zugefQhrt werden 
konnen. Ferner enthalt der Eingabesteuerabschnitt 20 
einen Voreinstellabschnitt 24 und einen Anzeigeab- 
schnitt 26, an dem die Daten, wie beispielsweise der 
Einheitspreis, das Gewicht der Preis und dgL, digital 
35 angezeigt werden. Der Voreinstellabschnitt 24 ist aus- 
gelegt um die vorerwahnten Warendaten bei einer ent- 
sprechenden Tastenbetatigung zum Steuermechanis- 
mu$ 22 zu leiten. . 

Bei dem Eingabesteuerabschnitt 20 betrifft das Be- 
40 zugszeichen 27 einen Bestimmungsschalter fur das Ei- 
gensewicht, das Bezugszeichen 28 eine Offnung, in die 
eine Kassette bezfiglich der Warenbezeichnung einge- 
geben werden kann, das Bezugszeichen 24' einen Schal- 
ter fur die automatische Weiterbewegung be* Verwen- 
45 dung der Fdrdereinrichtung 14 und das Bezugszeichen 
24" einen Schalter ffir die manuelle Weiterbewegung, 
sofern die Fdrdereinrichtung 14 nicht in Einsatz stehL 

Der Steuermechanismus 22 umfaflt im wesentlichen 
einen Rechnerabschnitt 221, in dem die von dem Ge- 
50 wichtsbestimmungsabschnitt 10 zugeffihrten Daten be- 
zfiglich des Warengvwichtes als auch die von dem Vor- 
einstellabschnitt 24 zugeffihrten Daten bezfiglich de* 
Einheitspreises der betreffenden Ware verarbeitet wer- 
den, L.n den Verkaufspreis zu berechnen. Der Steuer- 
55 mechanismus 22 enthalt ferner einen Speicherabscbnitt 
222, in dem eine Vielzahl von die Waren betreffenden 
Daten und Preisen gespeichert sind Des weiteren ent- 
halt der Mechanismus einen Steuerabschnitt 223, von 
dem Befehlssignale an die Fdrdereinrichtung 14. die Be- 
60 druckungs- und Etikettiereinheit 30 usw. abgegeben 
werden. Ferner ist ein Additionsspeicher 224 yorgese* 
hen, der entweder mit dem Steuermechanismus 22 ver- 
bunden oder darin integriert ist 

Eine Vielzahl von im Speicherabschnitt 222 gespei- 
65 cherten Warendaten wird gezielt der Bedruckungs- und 
Etikettiereinheit 30 zugefQhrt, wenn durch einen Wa- 
rendetektor eine bestimmte verpackte Ware 100' erfaflt 
wird; auf den Warendetektor wird nachfolgend noch 
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emgegangen. 

Der Eingabesteuerahschnitt 2Q ist auf der oberen 
Oberfiache der Vorrichtung in Nahe des Gewichtsbe- 
stimmungsabschnittes 10 aogeordnet (vgL Fig. 1 und 2). 
Alternativ hierzu kann er auch, wie in Fig. 4 dargestelit, 
parallel zum Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 vorge- 
sehen sein. 

Die Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 zeichnet 
sich durch einen Etikettendrucker aus, der an einer Stel- 
le oberhalb der AuslaBpassage bt mit Hilfe vonTragrah- 
men 31 fest angebracht Ist Der Etikettendrucker uni* 
faOt im wesentlichen einen Bedruckungsabschnitt 32 
und eine automatische Etikettenaufgabeeinheit 34. Der 
Der Bedruckungsabschnitt 32 ist so aufgebaut daB ein 



to 



angeordnet, der die Aufgabe hat, das Vorliegen einer 
verpackten Waren 100' festzustellen. Der Warendetek- 
tor 44 ist mit dem Steuermechanismus 22 yerbunden. 

Der Warendctektor 44 stellt eine fotoelektrische Er- 
fassungseinrichtung, bestehend aus einem Lichtscnder 
45 und einem Lichtempfanger 46, dar. Wenn die ver- 
packte Ware 100 # in den Bereich des Warendetektors 44 
unterhalb der Etikettenaufgabeeinheit 34 gelangt, wird 
das Yorhandensein der verpackten Ware 100' durch den 
Detektor 44 erfaBt und ein diesbezQgliches Signal P j 
(Warenerfassungssignal Py) dem Steuermechanismus 22 
zugefQhrL 

Wie in Fig. 6 dargestelit kann der Warendetektor 44 
aus einer Vielzahl von Satzen aus Lichtsendern 45 und 



Streifen aus Etikettenbasispapier 35 mit einer Ytelzahl is Lichtempfangern 46 aufgebaut sein, so daB die verpack- 
von Etiketten 1 10. die an dem Papier entfernbar in glei- te Ware 100' langs eines besdmmten Erstreckungsberei- 

chem Abstand voneinander anhaften, intermittierend ches erfaBt werden kann. Alternativ hierzu kann der 

von einer Basispapierrolle 35' abgenommen, durch ei- Warendetektor 44 auch ein mechanischer Schalter sein. 
nen Ausgeber 36 gefOhrt und von einer Aufcickclrolle der, wie Fig. 7 zeigt bei BcrQhrung mit der vernnrktpn 
37 aufgenommen wird. Auf dem Weg zur Aufwickelrol- 20 Ware 100' betatigt wird 

le 37 sind ein Druckkopf 38 als auch ein Etikettenposi- Der vorerwahnte Steuermechanismus 22 ist so aufge- 
tiondetektor39 angeordnet baut daB bei Empfang des stabilisierten Signales Paus 

Der Bedruckungsabschnitt 32 ist ferner so aufgebaut. der Gewichtsbestimmung von dem Gewichtsbestim- 
daB, wenn gewisse erforderliche Warendaten, die in mungsabschnitt 10 cin Betatigungssignal Q von dem 
dem Speicherabschnitt 222 des Steuermechanismus 22 25 Steuermechanismus 22 an die Fdrdereinrichtung 14 
gespeichert sind, bei einem von dem Steuerabschnitt (Warenf&rdereinrichtung 14) abgegeben wird, um diese 
223 abgegebenen Druckbefehlssignal weitergeleitet in Betrieb zu setzen, daB bei Empfang des Warenerfas- 

werden, ein Etikett 110 durch den Druckkopf 38 be- sungssigr z ! es Py von dem Warendetektor 44 ein Betati- 

druckt wird. wobei das bedruckte Etikett 110 automa- gungssignal Qi von dem Steuerabschnitt 223 an den 

tisch von dem Etikettenbasispapier 35 abgestreift wird, 30 Speicherabschnitt 222 abgegeben wird, um die erforder* 
wenn sich das Papier an dem Ausgeber 36 nach rflek- lichen Warendaten von dem Speicherabschnitt 222 zum 

warts zu bewegen beginnt Das Etikett 1 10 gelangt dann Bedruckungsabschnitt 32 zu liefern, und daB das Betati- 

unter die Etikettenaufgabeeinheit 34. gungssignal Qy zur Bedruckungs- und Etikettiereinheit 

Bei dem vorerwahnten Druckkopf 38 kann es sich um 30 gefflhrt wird, um das Bedrucken und Ankleben des 
irgendeinen Rasterdrucker, z. B. einen herkommlichen 35 Etikettes 110 vorzunehmen. 

Drahtdruckkopf.Thermodruckkopf oderdgU handeln. Ferner ist der Steuermechanismus 22 so aufgebaut. 

Die Etikettenaufgabeeinheit 34 befindet sich nahe daB bei Empfang von sowohl dem Etikettenerfassungs- 

dem Ausgeber 36 und kann in ihrer Hdhenlage, wenn signal Pi und dem Warenerfassungssignal P3 ein Betjm- 

erforderlich, vertikal verstellt werden. Ferner hat die gungssignal Qa von dem Steuerabschnitt 223 dem Addi- 

Etikettenaufgabeeinheit 34 eine Saugflache 40 an ihrem 40 tionsspeicher 224 zugefiihrt wird, so daB an diesem eine 
Boden, durch die Luft mittels eines durch ein nicht ge- Speicheraddition erfolgt Der Additionsvorgang wird 

zeigtes Geblaserad aufgebauten Unterdruckes ange- insbesondere dergestalt vorgenommen, daB das vom 

saugt wird Die Einrichtung ist ferner mit einer Aufga- Speicherabschnitt 222 zum Bedruckungsabschnitt 32 

bedOse 41 (Duse 41) ausgestattet die uber eine gewisse uberfuhrte Gesamtgewicht, der Preis und die Anzahl 

Zeitdauer einen Luftstrom mit einer Kraft ausstoBt, die 45 der Waren postenweiseberechnet werden. 

_ ........ ... - . < • * * . f> J* D 



groBer als die durch den Unterdruck hervorgerufene 
Saugkraft ist 

Bei der vorerwahnten Etikettenaufgabeeinheit 34 
wird das bedruckte und von dem Bedruckungsabschnitt 



Darauf hinzuweisen ist daB die Betfitigung des Ver- 
packungsabschnitts a durch den Steuermechanismus 22 
gesteuert oder alternativ synchron zum Steuermecha- 
nismus 22 dadurch ausgelost werden kann, daB man 



32 ausgegebene Etikett 110 unter der Saugflache 40 50 einen separaten Steuermechanismus fur den Verpak- 

kungsabschnitt a vorsieht 

Nachfolgend wird die Arbeitsweise der Vorrichtung 
A in weiteren Details beschrieben. 

Zunachst setzt die Bedienungsperson die Vorrichtung 
55 in Betrieb und gibt dann die verschiedenen Daten be- 
zflglich der zu messenden Ware, wie beispielsweise den 
Einheitspreis, das HersteUungsdatura, das Auslaufda- 
tum, die Strichkodierungsdaten und dgL in den Steuer- 
mechanismus 22 mittels Betatigung der Tasten an dem 
60 Voreinstellabschnitt 24 des Eingabesteuerabsclyiittes 
der Gewichtsbestimmungseinbeit 1 ein, so daB die Da- 
ten im Speicherabschnitt 222 gespeichert werden. Dann 
legt die Bedienungsperson die Ware 100 auf den Ge- 
wichtsbestimmungsabschnitt 10, wobei sich die Ware 
65 100 in einer Schale 102 befinden. Die Daten betreffs des 
Gewichtes der Ware 100 werden an den Rechnerab- 
schnitt 221 des Steuermechanismus 22 weitergeleitet 
wo der Preis auf Basis der vorerwahnten Gewichtsdaten 



gehalten und dam an die verpackte Ware 100' ange- 
klebt indent eine Luftstromung aus der Duse 41 nach 
unten ausgestoBen wird, sobald von dem Steuermecha- 
nismus 22 em Befehlssignal fur das Aufkleben des Eti- 
kettes ausgegeben wird. 

Die Etikettenaufgabeeinheit 34 zum Ankleben des 
Etikettes ist ferner mit einem Etikettendetektor 42 nahe 
der Duse 41 ausgestattet der auf opdschem Wege fest- 
stellt ob sich ein bedrucktes Etikett 1 10 unter der Saug- 
flache 40 befindet oder nicht Insbesondere kann der 
Etikettendetektor 42 das Vorliegen eines bedruckten 
Etikettes 110 an der Etikettenaufgabeeinheit 34 feststel- 
len und ein Signal Pj (Etflcettenerfassungseinheit P2) an 
den Steuermechanismus 22 liefern, wenn das Vorhan- 
densein eines bedruckten Etikettes 110 erfaBt worden 
ist 

Unter der Etikettenaufgabeeinheit 34 und an der Aus- 
laBpassage y ist ein Detektor 44 (Warendetektor 44) 
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unter Bezugnahme auf die den Einheitspreis betreffen- 
den Daten berechnel wird. Did betreffenden Daten wer- 
den an dem Anzeigeabschnitt 26 angezeigt Wenn test* 
steht, daQ die* Messung stabil geworden ist, wird das 
stabilisierte MeBsignal .Pin den Steuermechanismus 22 
. eingegeben, und werden gleichzeitig die momentanen 
Preisdaten im Speicherabschnitt 222 gespeichert An 
de*.r* Anzeigeabschnitt 26 ergibt sich daher eine stabile 
Anzfcfge (da sie auf einem konstanten Wert gehalten 
wird). 

Bei Erhalt des stabilisierten Signales P aus der Ge- 
wichtsbestimmung bewirkt der Steuerabschnitt 223 eine 
Inbetriebsetzung der Warenfdrdereinrichtung 14, so 
daQ die gemessene Ware 100 automatisch von dem Ge- 
wichtsbestimmungsabschnitt 10 auf die EinlaBpassage b 
gesetzt und dann durch den FOrderriemen an der Ein- 
laQpassage bzum Verpackungsabschnitt a bewegt wird. 

Dann werden nacheinander in der gleichen Weise wie 
be! der Ware weitere Waren 100 im Gewichtsbe- 

stimmungsabschnitt 10 ausgewogen und deren Daten 20 was zu einem Betrieb mit grOBerer Geschwindigkeit 
im Speicherabschnitt 222 des Steuermechanismus 22 in fGhrt 

der richtigen Reihenfolge gespeichert Femer kann anstelle des Zeitintervalles, bei dem der 

Die zum Verpackungsabschnitt a gefQhrte Ware 100 Steuermechanismus 22 das vorerwShnte stabilisierte 
wird automatisch in einer Streckfolie 104 durch den Messignal Peingibt, ein Zeitintervall, bei dem der Da- 
Verpackungsmechanismus eingepackt und danach die 2s ten Obertragu ngsvorgang vom Speicherabschnitt 222 fQr 
verpackte Ware 100' auf die AusIaBpassage tt gelegt die Beaufschlagung der FOrdereinrichtung 14 erfolgt so 
Von dort gelangt sie unter die Bedruckungs- und Etiket- ausgelegt sein, daB der Rechnerabschnitt 221 den Preis 
tiereinheit 30 mit Hilfe des Forderriemens an der Aus- auf der Basis der Gewichtsdaten berechnet, die zusam- 
IaBpassage if. men mit dem vorerwahnten stabilisierten Signal POber- 

Wenn die verpackte Ware 100' eine bestimmte Stelle 30 tragen werden, wobei der Steuerabschnitt 223 das Beta- 
un*-v der Bedruckungs- und Etikettiereinrichtung 34 er- tigungssigna! Q und ft bei Eingang des Rechnungsab- 
reicht hat, wird sie durch den Warendetektor 44 erfaBt schluBsignales P ausgibt das am Ende der Rechnung 
und von dem Warendetektor 44 das Signal Pj abgege- ausgegeben wird. 

ben, wodurch der F6rderriemen der AusIaBpassage if Wahrend des Betriebes in der vorerwahnten Weise 
vorflbergehend stillgesetzt wird Gleichzeitig wird das 35 kann das Betatigungssignal ft, mit dem der Additions- 
Betatigungssignal ft dem Speicherabschnitt 222 des speicher224 beaufschlagt wird, bei Eingang von sowohl 
Steuermechanismus 22 zugeliefert, so daB die erforderli- dem Etikettenerfassungssignal Pj als auch dem Waren- 
chen Daten bezQglich der betreffenden Ware an den erfassungssignai o ausgegeben weruen. Fflf den Fall 
Bedruckungsabschnitt 32 (Abschnitt 32) abgegeben jedoch, daB die DatenObertragung und der Druckbe- 
werden. Bei Empfang des Betatigungssignales ft be- 40 trieb durch die Ausgabe des stabilisierten Signales P aus 
wirkt der Abschnitt 32, daB die zugefuhrten Daten auf der Gewichtsbestimnung, wie vorbeschrieben, ausgeldsi 
das Etikett 110 aufgedruckt werden. Das bedruckte Eti- werden. wird das Betatigungssignal ft fOr den Addi- 
kett 1 10 gelangt dann zu der Etikettenaufgabeeinheit 34 tionsspeicher 224 nur durch das Warenerfassungssignal 
und wird auf die obere Oberflache der verpackten Ware P3 ausgegeben. 

100' durch einen Luftstrom aufgeklebt, der von der DO- 45 Es versteht sich jedcch, daB das Betatigungssignal ft 
se 41 Etikettenaufgabeeinheit 34 ausgestoBen wird. Die durch beide Signale P2 und P3 ausgelost werden kann. 
verpackte Ware 100 r befindet sich wahrend dieses Vor- Aufgrund der vorbeschriebenen Beaufschlagungs- 
ganges unmittelbar unter dem bedruckten Etikett 110 weise des Additionsspeichers 224 besteht nicht die Mog- 
im Ruhezustand. lichkeit, daB unmittelbar nach der Obertragung der Da- 

Wahrend der Versetzung des bedruckten Etikettes 50 ten vom Speicherabschnitt 222 eine Speicheraddition 
110 zu der Etikettenaufgabeeinheit 34 und des Haltes erfolgt Damit ist sichergestellt, daB keine Speicheraddi- 
des Etikettes an der Saugflache 40 wird das Vorliegen t:on solange vorgenommen wird, bis das Etikett 110 
des Etiketts durch den Edkettendetektor 42 erfaBt richtig auf der verpackten Ware 100' ohneirgendWelche 
Wenn dann das Etikettenerfassungssignal P2 am Steuer- Probleme wahrend der Bewegung der verpackten Ware 
mechanismus 22 zusammen mit dem vorerwahnten Wa- 55 und ohne fehlerhafte Lage des Etikettes anhaftet, so daB 
renerfassungssignal P3 anliegt, vollzieht der Additions- die Addition von unnbtigen Daten wirksam vermieden 
speicher 224 eine Speicheraddition entsprechend dem * wird. AuBerdem werden falsche Werte an einem Zu- 
Betadgungssignal Q 4 . gang zum Additionsspeicher femgehalten und damit 

Wahrend des vorerwahnten Arbeitsablaufes werden korrekte Additionsdaten erzielt 
der Datentransfer vom Speicherabschnitt 222 als auch go Es versteht sich. daB, wenn der Steuerabschnitt 223 im 
die Auslosung des Druckvorganges im Bedruckungs ab- Steuermechanismus 22 kein Betatigungssignal ft an 
schnitt 32 durch Abgabe des Warenerfassungssignales den Additionsspeicher 224 ausgibt ein Alarmsummer, 
P5 vom Warendetektor 44 in Gang gesetzt Insbesonde- eine Alarmlampe oder eine andere Alarmeinrichttmg 
re gibt der Steuerabschnitt 223 beide Betatigungssigna- beaufschlagt sein kann, so daB die Bedienungsperson 
le ft und ft bei Erhalt des Warenerfassungssignales P3 65 den nicht normalen Betriebszustand feststellt oder al- 
ab, doch kennsn alternadv die vorerwShnten Betati- temativ die Bedruckungs- und Etiket tiereinheit 30 zum 
gungssignale ft und ft auch bei Erhalt des stabilisier- Stillstand gesetzt wird. 

ten Signales Paus der Gewichtsbesdmmung abgegeben Nachfolgend word die Erfmdung unter Bezug auf den 



werden. Der Speicherabschnitt 222 speichert nachein- fij 
ander die Daten von einer Vielzahl von Waren (z. B. 4 {| 

StQck). Ferner bewirkt die Ausgabe des stabilisierten 
Signales P (MeBsignal P) aus der Gewichtsbestimmung, 

5 daB die am weitest vorne liegenden Daten im Speicher- 
abschnitt 222 (die Daten bezOglich der Ware, die sich am 
Verpackungsabschnitt oder an der AusIaBpassage be- 
findet) zum Bedruckungsabschnitt 32 geleitet werden, 
so daB das Etikett 110 bedruckt und an der Saugflache 
to 40 der Etikettenaufgabeeinheit 34 gehalten wird, Wenn 
dann die betreffende verpackte Ware 100' das Erfas- 
sungssignai Pj am Warendetektor 44 auslOst. erfolgt das 
Ankleben des Etikettes durch einen aus der DQse 41 
ausgestoBenen Luftstrahl. Dieser Vorgang wird durch 
15 das Betatigungssignal ft' ausgeldst. 

Damit ist sichergestellt daB die verpackte Ware 100' 
nicht an der Etikettenaufgabestelle zum Stillstand kom- 
men brauchl (der Fdrderer in der AusIaBpassage wird 
stillgesetzt). oder die Unterbrechungszeit sehr kurz ist. 
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Fall beschrieben, daB der Eingabesteuerabschnitt 20 der 
Vorrichtung A mit einer Eingabeeinrichtung versehen 
ist Ober die die Warenbezeichnungen eingegeben wer- 
den kdnnen. 

Die Eingabeeinrichtung fflr die Warenbezeichnung 
umfaDt im wesentlichen eine die Warenbezeichnung 
enthaltende Kassette 50, die in die vorerwahnte Einga- 
be6ffung28 eing«!schoben werden kann, und einen Film- 
m us ter-Lese mechanism us 52, mit dem die auf der einge- 
schobenen Kassette aufgegebenen Warenbezeichnun- 
gen optisch gelesen werden kdnncn. 

GewShnlich iimfaOt der Filmmuster-Lesemechanis- 
mus 52 eine Lichtquelle, die an einer Stelle oberhalb der 
eingeschobenen Kassette 50 angeordnet ist und einen 
fotoelektrischen Wandler, der das von der bedruckten 
Oberflache der Kassette 50 reflektierte Licht empfangt 
und mit dem Steuermechanismus 22 verbunden ist 

Wenn die Kassette 50 in die Eingabedffnung 28 einge- 
schoben ist, steht der fotoelektrische Wandler betriebs* 



automatische Aufhebung des Verbotssignales R erfolgt 
Durch Modifikaibn der inneren Ausbildung des Be- 
stimmungsschalters 27 fflr das Eigengewicht kann dieser 
auch als herk6mml:cheTarataste dienen. 

5 Nachfolgend wird die Tara- oder Eigengewichtsbe- 
stimmung anhand des in Fig. 9 gezeigten FluOdiagram- 
mes beschrieben, in dem ein Beispiel fur die erwahnte 
Eigengewichtsbestimmung gezeigt ist 
Wenn der Bestimmungsschalter 27 eingeschaltet ist 
to und dann die Messung mit auf dem Gewichtsbestim- 
mungsabschnitt 10 aufgesetzter Schaie 102 erfolgt, wer- 
den die Gewichtsdaten in den Steuermechanismus 22 
eingegeben. Aufgrund des Anliegens des Verbotssigna- 
les R werden jedoch die Betatigungssignale (?, Cb und 
is Qi nicht ausgegeben, obgleich ein MeBsignal P t das ei- 
nen bestimmten Gewichtswert (z. B. 20 g) Qberschritten 
hat, anliegt Bei Erhalt des erwahnten stabilisierten Si- 
gnales P erfolgt daher der beabsichtigte Substraktions- 
vorgang fOr das Eigengewicht wahrend dem die Daten 



bereit zur Aufnahme des reflektierten Lichtes von der 20 bezQglich des Gewichtes der Schaie 102 im Speicherab- 



bedruckten Oberflache der Kassette 50, auf der eine 
spezielle Warenbezeichnung markiert ist. Das empfan- 
gene Dunkelmuster wird in elektrische Signale umge- 
setzt die wiederum zum Steuermechanismus 22 zur 



schnitt 222 gespeichert werden, und gleichzeitig wird 
das Verbotssignal Kautomatisch aufgehoben. 

Da die Sperrung der Ausgabe des erwahnten Betati- 
gungssignales Q eine Inbetriebsetzung der FGrderein- 
Speicherung im Speicherabschnitt 222 zusammen mit 25 richtung 14 verhindert verbleibt die Schaie 102 auf dem 
anderen Eingabedaten geliefert werden. Ferner werden Gewichtsbestimmungsabschnitt 10. Dies vermeidet 
die gespeicherten Daten in den Bedruckungsabschnitt wirksam, daB nur die Schaie 102 verpackt wird. Die 

32 durch DatenObertragung flberfflhrt, so daB sie auf das Sperrung der Ausgabe der Betatigungssignale Q 2 und 

Etikett 110 aufgedruckt werden kdnnen. Qi bewirkt weiter, daB sowohl die DatenObertragung 

Die Eingabeeinrichtung fQr die Warenbezeichnung 30 als auch der Bedruckungsvorgang nicht in Gang gesetzt 
kann auch anders ausgebildet sein. Eine derartige Mog- werden. Wenn daher nachfolgend die Gewichtsbestim- 

lichkeit besteht darin, daB Zahlentasten am Voreinstell- mung mit auf der Schaie 102 aufgegebener Ware 100 

abschnitt 24 des Eingabesteuerabschnittes 20 so betatigt erfolgt kommt die Fordereinrichtung 14 bei Empfang 

werden, daB eine bestimmte Zahlenfolge entsprechend des ausgegebenen stabilisierten Signales P in Betrieb 

der betreffenden Warenbezeichnung durch Tastenope- 35 und erfolgt das automatische Verpacken, Bedrucken der 
ration abgerufen und dann in den Speicherabschnitt 222 Etiketten und Ankleben der Etiketten an der betreffen- 
eingegeben wird. Eine andere MSglichkeit besteht dar- den Ware in der vorbeschriebenen Arbeitsfolge. 
in, daB Tasten mit d&rauf angegebenen speziellen Wa- Selbst fur den Fall, daB die Schaie 102 auf den Ge- 
renbezeichnungen im Voreinstellabschnitt 24 vorgese- wichtsbestimmungsabschnitt 10 bei nicht eingeschalte- 
hen sind und die geforderte Warenbezeichnung auf die- 40 tern Bestimmungsschalter 27 fflr die Bestimmung des 
se Weise eingegeben wird. Eigengewichtes aufgegeben ist erfolgt kein weiterer 

Ein Beispiel von einem bedruckten Etikett 110 ist in Betrieb bzw. liegt eine Nulloperation (NOP) vt r, solan- 
Fig. 8 gezeigt ge das Eigengewicht in dem Sperrbereich unter dem 

Im folgenden wird der vorerwahnte Bestimmungs- vorerwahnten bestimmten Wert liegt jedoch wird die 
schalter 27 fur das Eigengewicht der im Voreinstellab- 45 Subtraktion fur das Eigengewicht durch Eindrflcken der 
schnitt 24 des Eingabesteuerabschnittes 20 angeordnet 



ist naher beschrieben. 

Der Bestimmungsschalter 27 fur das Eigengewicht ist 
mit dem Steuerabschnitt 223 im Steuermechanismus 22 
verbunden. Wenn er eingeschaltet ist wird ein Verbots- 
signal R an den Steuermechanismus 22 ausgegeben, so 
daB die Ausgabe der vom Steuermechanismus 22 abge- 
henden Betatigungssignale Q, Q 2 und Q 3 in einen ge- 
spemen Zustand versetzt wird. Wenn dagegen der Be- 
stimmungsschalter 27 ausgeschaltet ist wird der Sub- 
traktionsvorgang fur das Eigengewicht initiiert Insbe- 
sondere werden die Daten bezQglich des Eigengewich- 
tes. die am Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 erhalten 
wurden, in den Speicherabschnitt 222 eingegeben, und 
wird gleichzeitig das Verbotssignal R aufgehoben. Al- 
ternate kann das Verbotssignal R automatisch durch 
das stabilisierte Signal P aus der Gewichtsbestimmung, 
das wahrend der Bestimmung des Eigengewichtes vom 
Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 ausgeht aufgehoben 
werden. In diesem Fall erfolgt der vorerwahnte Sub- 
trakdonsvorgang, wenn das stabilisierte Signal P von 
dem Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 in dec Steuer- 
mechanismus 22 eingegeben wird, wobei gleichzeitig die 



50 



55 



Tarataste durchgefuhrt Wenn dann die Ware aufgege- 
ben wird, erfolgt die Operation nach den vorerwahnten 
Schritten, nachdem das stabilisierte Signal P aus der 
Gewichtsbestimmung ausgegeben ist 

Nachfolgend wird die Gewichtsbestimmungseinheit 1 
der Vorrichtung A gemaB einer modifizierten Ausfuh- 
rungsform der Erfindung anhand von Fig. 10 und 11 
beschrieben. 

Da der Aufbau der Vorrichtung A identisch zu der 
vorerwahnten Ausfuhrungsform ist erubrigt slch eine 
emeute Beschreibung. Die vorliegende AusfOhrungs- 
form der Erfindung zeichnet sich dadurch aus, daB die 
Vorrichtung A mit einem oder mehreren Gewichtsbe- 
stimmungsabschnitten 15, 16 neben dem Gewichtsbe- 
60 stimmungsabschnitt 10 ausgestattet ist 

WIe dargestellt ist ein Gewichtsbestimmungsab- 
schnitt 15 seitens des Gewichtsbestimmungsabschnittes 
10 vorgesehen und ferner ein weiterer Gewichtsbestim- 
mungsabschnitt 16 an der Seite der Bedruckungs- und 
Etikettieremheit 30 angeordnet 

Der Gewichtsbestimmungsabschnitt 15 zeichnet sich ( 
durch eine Waage mit grQBerem Wiegebereich als der 
des Gewichtsbestimmungsabschnittes 10 aus, wahrend 
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beim Gewichtsbestimmungsabschnitt 16 die gleiche 
Waage wie im Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 ver- 
wendetwird. 

Beide Gewichtsbestimmungsabschnitte 15 und 16 als 
auch der Gewichtsbestimmungsabschnitt 10 rinci mit 
dem Steuermechanismus 22 Ober eine Umschalt-Schal- 
tung 60 so verbunden, so daB irgendeiner der Gewichts- 
bestimmungsabschnittc 10, 15 und 16 mit dem Steuer- 
mechanismus 22 durch eine Umschaltvorrichtung 60', 
die die Umschalt-Schaltung 60 beaufschlagen kann, in 
Verbindung gebracht wird. 

Die Umschalteinrichtung 60' umfaBt im wesentlichen 
eine Taste 61 ffir den Gewichtsbestimmungsabschnitt 
10, eine Taste 62 fOr den zweiten Gewichtsbestim- 
mungsabschnitt 15 und eine Taste 63 fQr den dritten 
Gewichtsbestimmungsabschnitt 16, wobei jede Taste im 
Eingabesteuerabschnitt 20 angeordnet ist Bei Eindrfik- 
ken von einer der Tasten 61, 62, 63 wird der zugehOrige 
Gewichtsbestimmungsabschnitt mit dem Steuermecha- 
nismus 22 fiber die Umschalt-Schaltung 60 verbunden. 

Femer is* der Eingabesteuerabschnitt 20 mit einer 
Gewichtsbestimmungstaste 64, einer Etikettenvorberei- 
tungstaste 65 und einer Etikettenaufgabetaste 66 verse- 
hen, die jeweils mit dem Steuerabschnitt 223 im Steuer- 
mechanismus 22 verbunden sind. Bei BetStigung der Ta- 
sten werden die Funktionen der Gewichtsbestimmungs- 
abschnitte 15 und 16, des Speicherabschnitts 222 im 
Steuermechanismus 22 und der Bedruckungs- und Eti- 
kettiereinheit 30 fiber den Steuerabschnitt gesteuert 
Darauf hinzuweisen ist, daB die jrwahnten Tasten 64, 65 
und 66 durch entsprechende Schalter ersetzt werden 
kbnnen. 

Bei Eindrficken der Gewichtsbestimmungstaste 64 
vollziehen die Gewichtsbestimmungsabschnitte 15 und 
16 nur die Arbeitsschritte des Messens des Gewichtes 
der betreffenden Ware und des Anzeigens des Ver- 
kaufspreises auf dem Anzeigeabschnitt 26 (der Ver- 
kaufspreis wurde durch einen Rechnerschritt erhalten), 
wahrend die Speicherung der Warendaten und die Beta- 
tigung der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 in ei- 
nem gesperrten Zustand gehalten werden. Wenn weiter 
die Etikettenvorbereitungstaste 65 betatigt wird, wird 
der Arbeitsschritt der Speicherung der Warendaten und 
der Betrieb der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 
hinsichtlich des Bedruckens des Etikettes und der Ver- 
setzung des bedruckten Etikettes ausgeldst. Wenn fer- 
ner die Etikettenaufgabetaste 66 gedrfickt wird, voll- 
zieht die Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 das au- 
tomatische Ankleben des Etikettes 110, indem das be* 
dnickte Etikett 110 auf die verpackte Ware 100 aufge- 
geben wird. 

Nachfoigend werden einige Arbeitsbeispiele fur die 
Gewichtsbestimmungsabschnitte 15 und 16 beschrie- 
ben. 

Fall 1): Es erfolgt nur die Gewichtsbestimmung der Wa- 
re 100. Die zweite oder dritte Taste 62 oder 63 der 
Umschalteinrichtung 60' ist eingedrfickt und gleichzei- 
tig auch die Gewichtsbestimmungstaste 64. Danach er- 
folgt die Gewichtsbestimmung mit auf dem Gewichts- 
bestimmungsabschnitt 15 oder 16 aufliegender Ware. 

In diesem Fall arbeiten der Verpackungsabschnitt a und 
die Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 nicht 
Fall 2): Die Ware 100 hat ein Gewicht, das den Wiegebe- 
reich des Gewichtsabschnittes 10 uberschreitet. 

Die zweite Taste 62 an der Umschalteinrichtung 60' 
wird eingeschaltet und gleichzeitig auch die Etiketten- 
aufgabetaste 66. Danach erfolgt die Gewichtsbestim- 
mung mit auf dem Gewichtsbestimmungsabschnitt 15 



aufgsetzter Ware 100. 

In diesem Fall wird die Ware 100 automatisch auf die 
EinlaBpassage b befdrdert, dann automatisch im Ver- 
packungsabschnitt a verpackt und schlieBlich das be- 
5 druckte Etikett auf die verpackte Ware 100' an der Aus- 
laBpassage ht aufgegeben. 

Fall 3): Es erfolgt kein Verpacken infolge des Umstan- 
des, daB die Ware 100 ein die Verpackunggrenze Qber- 
schreitendes Gewicht hat oder ein Verpacken nicht er- 
10 ford erlich ist. 

Die dritte Gewichtsbestimmungstaste 63 der Umschalt- 
vorrichtung 60' wird eingeschaltet und gleichzeitig auch 
die Etikettenvorbereitungstaste 65. Danach erfolgt die 
Gewichtsbestimmung mit auf dem Gewichtsbestim- 
15 inungsabschnitt 16 angeordneter Ware 100, gefolgt von 
dem Bedrucken und Vorbereiten des Etikettes an der 
Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 und schlieBlich 
die manuelle Anhaftung des bedruckten Etikettes 110 
auf die Ware 100 durch die Bedienungsperson. 

20 Wenn ferner die Elikelleuaufg&bciastc 66 anstelle der 
Etikettenvorbereitungstaste 65 eingedrfickt wird, wird 
das Gewicht der Ware 100 am Gewichtsbestimmungs- 
abschnitt 16 bestimmt und die Ware dann auf die Aus- 
laBpassage tt gesetzt, wonach das vorbereitete Etikett 
25 110 automatisch durch die Etikettenaufgabeeinheit 34 
auf di^ die verpackte Ware 100' aufgegeben wird. 

Fig. 12 und 13 zeigen die vorerwahnte Umschaltrich- 
tung in Verbindung mit einer weiteren modifizierten 
Ausffihrungsform. Bei dieser Ausffihrungsform sind der 
30 Eingabesteuerabschnitt 20' und die Bedruckungs- und 
Etikettiereinheit 30' so ausgebildet, daB sie Ober einen 
gewissen Winkel yerschwenkt werden kfinnen. Ferner 
sind sie mit Umschalteinrichtungen 68 und 70 versehen, 
die durch die Schwenkbewegung ein- und ausgeschaltet 
35 werden kSnnen. 

Die Umschalteinrichtung 68 wirkt so, daB nur der 
Gewichtsbestimmungsabschnitt 15 mit dem Steuerme- 
chanismus 22 fiber die Umschalt-Schaltung 60 infolge 
der Schwenkbewegung des Eingabesteuerabschnittes 
40 20' verbunden wird, wahrmd die Umschalteinrichtung 
70 die Aufgabe hat, nur den Gewichtsbestimmungsab- 
schnitt 16 mit dem Steuerabschnitt 22 fiber die Um- 
schalt-Schaltung 60 bei einer Schwenkbewegung der 
Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30' zu ve'binden. 
45 Darauf hinzuweisen ist, daB die Gewichtsbestirmnungs- 
taste 64, die Etikettenvorbereitungstaste 65 und die Eti- 
kettenaufgabetaste 66 durch die Schwenkbewegung 
von sowohl dem Eingabesteuerabschnitt 20' als auch 
der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30' beaufschlagt 
so werden kdnnen. 

Anstelle des Vorsehens der Umschaltvorrichtung 60' 
kann die Umschalt-Schaltung 60 auch so ausgebildet 
sein, daB eine Prioritatsreihenfolge bezuglich der be- 
treffenden Gewichtsbestimmungsabschnitte 10, 15 und 
55 16 vorliegt Wenn daher von den verschiedenen Ge- 
wichtsbestimmungsabschnitten 10, 15, 16 gleichzeitig 
Eingangssignale erhalten werden, werden die Ausgabe- 
daten in den Steuermechanismus vorzugsweise entspre- 
chend der erw&hnten Prioritatenfolge beginnend mit 
eo dem Gewichtsbestimmungsabschnitt mit dem hoheren 
Rang eingegeben. 

Die Darstellungen in den Fig. 11 und 13 wurden auf 
die zum Verstandnis notwendigen Teile beschrankt. Der 
Bestimmungsschalter 27 fur das Eigengewicht, der Ad- 
as ditionsspeicher 224, die Detektoren 42 und 44 sowie 
andere Teile, die der Ausfuhmngsform nach Fig. 3 ent- 
sprechen, sind nicht dargestellt 

Die Gewichtsbestimmungseinheit 1 gemafi dieser 
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modiftrierten Ausfuhrungsfonn hat den Vortell, daB ir- 
gendwelche Waren mlt elnem Gewicht, das nicht mit 
der Vorrichtung A nach der vorhergehenden AusfOh- 
nmgsform bestinunt werden kann, 'durch eine andere 
Ausbfldung des Cewichtsbestirnmungsabschnlttes er- 
faBt, im Preis berechnet und dann verpackt wird, und 
daB Waren mit Abmessungen, die die Verpackungs- 
grenze Bberschreiten oderbei deneil keine Verpackung 
erforderlich ist, ohne den begleitenden Verpackungs- 
vorgang hinsichtlich des Preisds berechnet oder nur aus- 
gewogen werden. Dies ergibt eine grQBere Vielseitig- 
keit und verbesserte Betriebsleistung fur die Preisbe- 
redlinings- und Verpackungsvomchtung nach der Er- 
Endung. 

Fig. 14 bis 17 zeigen eine verbesserte Etikettenaufga- 
beeinrichtung fur die Bedruckungs- und Etikettierein- 
heit 30. Insbesondere ist eine Hohenerfassungseinrich- 
tung 120 an der AuslaBpassage if der Vorrichtung A 
angeordnet, so daB die Hdhe der verpackten Ware 100' 



Annaherungssensor oder dgL, d. h. um ein Element han* 
deln kann, das vorzugsweise nicht in direkter Beruhrung 
mit dem Kontaktteil 123 steht) erfaBt den Drehwinkel 
des Kontaktteiles i25 um eine Achse 126, so daB die 
5 H5he der verpackten Ware 100' relativ zur ersten Be- 
• zugsfiache 10 tf in Form von einem elektriscben Signal 
bestimmt wird. 

Fig. 16 zeigt die Verstelleinrichtung 130 Fur die Be- 
druckungs- und Etikettiereinheit 30 gemaB einer ersten 
AusfOhrungsform. Um den freien Abstand zwischen der 
verpackten Ware 100' und der Bedruckungs- und Eti- 
kettiereinheit 30 auf einen bestimmten Wert einzustel- 
len (der normale freie Abstand erstreckt sich zwischen 
dem freien Ende der Aufgabeduse 41 und der oberen 
Oberflache der verpackten Ware 100', wobei die Duse 
41 zum Aufbringen des bedruckten Etikettes 110 einen 
Luftstrom ausstoBt), ist die Verstelleinrichtung 130 mit 
einem beweglichen Rahmen 133 versehen, der durch 
Fuhrungswelien 132, die von einem Basisteil 131 nach 
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rcrucu Niiiuu 

Fig. .14 und 15 zeigen eine Hdhenerfassungseinrich- 
tung 120 gemaB einer ersten und zweiten Ausfuhrungs- 
form. 

Die HShenerfassungseinrichtung 120 nach Fig. 14 



angeoronet, so aau oie none aer vcrpatMcu naic . — . — — — — — 

relativ zu einer Prflfbezugsfltche gemessen und danach 20 oben ragen. bewegbar gehalten ist. Der bewegbare 
die ermiuelte Hone in ein eiektriscnes Signal umgewan- Rahmen 133 enthall eiilc Gewindespindel 134, deren 

delt werden kann. Entsprechend dem elektrischen Si- oberes Ende drehbar im Rahmen so gehalten ist, daB es 

gnal wird dann ein Befehl von dem Steuermechanismus sich nicht in axialer Richtung bewegen kann, wahrend 
ausgegeben. um die Bedruckungs- und Etikettiereinheit das untere Ende der Spindel in eine Gewindebokrung 
30 mittels einer Verstelleinrichtung 130 nach oben oder 25 im Basisteil 131 eingreift Femer wird die Drehbewe- 
nach unten zu bewegen. so daB der freie Abstand zwi- gung von einem fest mit dem beweglichen Rahmen 133 

schen dem unteren Teil der Bedruckungs- und Etikettie- verbundenen Schrittmotor auf die Gewindespindel 134 

rcmheit 30 und der oberen Oberflache der verpackten flbertragen, und der bewegtiche Rahmen 133 ist mit der 

Ware 100' eezielt auf einen bestimmten Wert eingestellt Bedruckungs- und Eukettiereinheit 30 so verbunden. 

werden kann. 30 daB die untere Oberflache der Bedruckungs- und Etiket- 

" ‘ ‘ ‘ tiereinheit 30 gegenuber einer zweiten Bezugsfiache 

10"' (Oberflache des Riemenforderers 10f/ in Fig. 16) zu 
liegen kommt. 

uie nonenertassungseinncmung Fig. 17 zeigt eine zweite Ausfahrungsfonm der Ver- 

umfaBt im wesenUichen eine Vielzahl von lichtaussen- 35 stelleinrichtung 130 fflrdte Bedruckungs- und Euketue- 
denden Elementen 121a bis 121^ und eine Vielzahl von reinheit 30. Bei dieser AusfOhrungsform 1 1 st ein Druckzy- 

lichtempfangenden Elementen 122a bis 122^, die an bei- lindermechanismus 136 (der entweder hydraulisch oder 

den Seiten des Riemenforderers \W an der AuslaBpas- pneumatisch betneben wird) zwtschen dem Basisteil 131 

sage if angeordnet sind. Die lichtaussendenden und und der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 langeord- 

-empfangenden Eiemente liegen einander gegenOber « neL Die Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 ist veru- 
und sind unter rechtem Winkel zur Obernache der Aus- kal beweglich oberha b des Basisteiles 131 durch Fuh- 

laBpassage if (d. h. in Vertikalrichtung) Obereinander rungswellen 132 gehalten. Bei Erhalt von einem Befehl 

angeordnet. Femer sind sie so angeordnet, daB ein licht- von dem Steuermechanismus tntt der Dnickzylinder in 

aussendendes Element einem lichtempfangenden Ele- Betrieb. um die Bedruckungs- und Eukettiereinheit 30 in 

ment zugeordnet ist, wobei Schlitzplatten 123 mit einer 4 s Vertikalrichtung zu verschieben. so daB die Lage der 
darin ausgebildeten Vielzahl von Schlitzen 123a unmit- Einheit in gleicher Weise wie durch die Funktion der 
telbar vor den lichtaussendenden und -empfangenden vorerwahnten optisch arbeitenden Hohenerfassungs- 
Elementen angeordnet sind. so da3 z .B. das Licht von einrichtung 120 oder mit Hilfe der Schnttzahl von einem 

dem lichtaussendenden Element 121a nur auf das zuge- Schrittmotor selbsttatig erfaBt wird. Die vorbeschnebe- 

hariee lichtempfangende Element 121a fallu Die Ober- 50 ne Selbsterfassungseinnchtung far die Bedruckungs- 
„ ° ■ « .nLi\ ■ vt= if) ir-mn mirh hf»i fi(»r ersten Aus 



fliiche des Fdrderers 10 tf (RiemenfOrderer 10 If) in Na- 
he der lichtaussendenden Eiemente 121a bis 121 g und 
der lichtempfangenden Eiemente 122a bis 122#dient als 
erste Bezugsfiache 10b". zu der die Hohe der gleilbar 
auf einer stationSren Basis 124 gehaltenen Ware 100' 55 
gemessen wird Die betreffenden iichtempfangenden 
Eiemente 122a bis 122^ sind mit dem Steuermechanis- 
mus 22 verbunden. um den jeweiligen Lichtempfan- 
gungszustand zu unterscheiden und danach die H6he 
der verpackten Ware 100' in bezug auf die erste Bezugs- 
flache 10b" zu berechnea 

Andererseits umfaBt die HOhenerfassungseinrichtung 
120 in Fig. 15 im wesentlichen ein Kontaktteil 125 und 
ein Erfassungselement 127. Das Kontaktteil 125 kommt 



und Etikettiereinheit 30 kann auch bei der ersten Aus- 
fOhrungsform nach Fig. 16 vorgesehen werden. Die Ver- 
schiebung der Bedruckungs* und Etikettiereinheit 30 
kann stufenlos oder schrittweise erfolgea 

Somit wird die Hohe der verpackten und durch den 
Riemenforuercr 10 u auf uc* Auimupassagc u beweg- 
ten Ware 100' automatisch mittels der Hohenerfas- 
sungseinrichtung 120 erfaOt und das ermittelte Signal 
dem Steuermechanismus zur vorilbergehenden Spei- 
60 cherung darin zugefUhrt. Dann wird das Signal an die 
Verstelleinrichtung 130 gegeben, so daft bei der ersten 
AusfOhrungsform nach Fig. 16 der Schrittmotor 135 ei- 
ne Verdrehung um den erforderlichen Winkel dergestalt 



ein triassungseiement 1 it. uas KoniaKueu ixj auhhui bewirkt, daB der freie Abstand zwischen der Bednik 
in BerQhrung mit der verpackten Ware 100', die in Rich- 65 kuhgseinheit und der zweiten Bezugsfiache 10 U auf die 
tung des Pfeiles auf dem Riemenforderer 10 If bewegt kombinierte Hohenabmessung der verpackten Ware 
wird. Das Erfassungselement 127 (bei dem es sich um ein 100' plus dem normalen freien Abstand fur die Be ru 
optisches Element, einen magnetisch beaufschlagten kungs- und Etikettiereinheit 30 eingestellt wird. Bei der 
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zweiten Ausfuhmngsform nach Fig. 17 wird die Bedruk- te Ware 100* wird der Lichtstrahl H von dem lichtaus- 
kungs- und Etikettiereinheit 30 durch den Druckzylin- sendenden Element 147 unterbrochen, wobei dieser 
der 136 vertBcal bewegt, urn den freien Abstand zwi- Umstand durch das lichtempfangende Element 148 er- 
schen der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 und faBt wird, wonach das lichtempfangende Dement 148 
der zweiten Bezugsflache 10b" zu bestimmen, wonach 5 ein Warenerfassungssignal ft' an den Steuermechanis- 
das Ergebnis der Lageerfassung der Bedruckungs- und mus22 liefert 

Etikettiereinheit 30 in geeigneter Weise durch den Steu- Bei Erhalt des vorerwahnten Warenerfassungssigna- 
ermechanismus Gberpruft wird. Sollte das Ergebnis les Pj' gibt der Steuermechanismus 22 das Betatigungs- 
nicht zufriedenstellend sein, erfolgt sin wiederholter signal ft vom Steuerabschnitt 223 an den Speicherab- 
Korrekturbetrieb, bis der geforderte richtige freie Ab- 10 scbnitt 222 ah, urn die Warendaten vom Speicherab- 
stand vorliegt scbnitt 222 auf den Bedruckungsabschnitt 32 zu ubertra- 

Wenn die verpackte Ware 100' zwischen der zweiten gen, wahrend er das Betatigungssignal ft an den Be- 
Bezugsflache 10b" und der Bedruckungs- und Etikettie- druckungsabschnitt 32 liefert, urn auf Basis der ubertra- 
reinheit 30 liegt, wird sie durch den Warendetektor 44 in genen Daten das Bedrucken vorzunehmen. 
der vorbeschriebenen Weise erfaBt und die Etiketten- is Zwischenzeitlich gibt der Steuermechanismus 22 das 
aufgabeeinrichtung34 an der Bedruckungs- und Etiket- vorerwahnte Warenerfassungssignal ft' ein, und nach 
tiereinheit 30 beaufschlagt, urn das bedruckte Etikett Yerstreichen von einer bestimmten Zeitdauer (die durch 
110 auf die Ware 100' aufzugebenbzw.aufzukleben. einen Zeitgeber im Steuerabschnitt festgelegc 1st) gibt 

Bei dem vorbeschriebenen Etikettenaufgabesystem er die Betatigungssignale ft' vom Steuerabschnitt 223 
ist daher sichergestellt, daB das Aufkleben des Etikettes 20 an die Etikettenaufgabeeinheit 34 aus, urn diesen Ab- 
stets und unabhangig von irgendweichen H5hen- schnitt in Betrieb zu setzen. Darauf hinziiweisen ist. daB 
schwankungen der verpackten Waren unter einem frei- der Zeitpunkt der Ausgabe des Betatigungssignales ft. 
en auf einer bestimmten GrOBe gehaltenen Abstand der durch den Zeitgeber festgelegt ist, so auf die Zeit- 
zwischen der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 und dauer abgestimmt ist, die verstreicht, um die verpackte 
d er verpackten Ware erfolgt, so daB eine gleichbleiben- 25 Ware 100' mittels des Riemenforderers lOb* nach der 
de Anldebkraft ohne Gefahr der Verschiebung des Eti- Erfassung durch den Warendetektor 146 zu dem Be- 
kettes auf der zu etikettierenden Ware vorliegt, und daB reich unter der Etikettenaufgabeeinheit 34 zu bewegen. 
ein kontinuierlicher Betrieb ohne Forderunterbrechung Der vorerwahnte Warendetektor 146 stellt daher eine 
der verpackten Waren bewirkt wird (der Betrieb kann Verbesserung des Warendetektors 44 insbesondere hin- 

naturlich auch mit einer Forderunterbrechung erfol- 30 sichtlich der Stelle, wo er angeordnet 1st, dar. Bei dem 
gen). verbesserten Warendetektor 146 erfolgt die Erfassung 

Fig. 18 zelgt eine verbesserte Etikettenaufgabeein- der Ware an einer Stelle aufstromseitig von der Bedruk- 
richtung. angeordnet an der AuslaBpassage bt. Wie in kungs- und Etikettiereinheit 30. um den Bedruckungsab- 

Fig. 18 dargestellt ist langs beider Seiten des auf der schnitt 32 zu beaufschlagen. Danach ist das bedruckte 

AuslaBpassage tf laufenden Riemenforderers 10 tf ein 35 Etikett 110 vorbereitet und wird unter der Etikettenauf- 
Paar FQhrungsplatten 140 angeordnet. die die verpack- gabeeinheit 34 gehalten. Wenn die verpackte Ware 100' 
ten Waren 100' in Querrichtung leiten. Die FOhrungs- die Etikettenaufgabeeinheit 34 erreicht, erfolgt das Auf* 
platten 140 erstrecken sich in Langsrichtung zu dem bringen des Etikettes 110 auf die Ware. Die beschriebe- 
Bereich unter der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 ne Anordnung des Warendetektors 146 ermoglicht ein 
und sind einander zuweisend angeordnet Die Fob- 40 Ankleben ab auch automatisches Ankleben bzw. Auf- 
rungsplatten 140 haben schr^gverlaufende FOhrungsfla- bringen des Etikettes ohne Unterbrechung der verpack- 
chen 141 an ihren aufstromseitigen Enden, d. h. bei Be- ten Waren 100'. 

trachtung lGngs der FOrderrichtung x der verpackhen In Fig. 18 wirken beideSchrittmotoren 145dergestalt 

Waren 100' an den vorderen Enden. Die FOhrungsfla- daB sie die Lage der beiden FQhrungsplatten 140 ver- 
chen 141 verlaufen schr3g nach auBen, so daB die befor* 45 stellen, so daB die Stelle L, wo das Etikett 110 aufgege- 
derte Ware 100' durch eine nach Art eines Keileffektes ben wird. genau an der betreffenden verpackten Ware 
bewirkte Gleitbewegung auf dem Fdrderer 10 & in die relativ zum Fdrderer 1 Ob' zu liegen kommL 

geforderte Stellung verschoben und versetzt werden FOr den Fall, daB eine spezielle Warenkodenummer 

kann. zuvor im Steuermechanismus 22 der Vorrichtung ge- 

AuBerhalb der FQhrungsplatten 140 sind ferner Ver- 50 speichert wurde. werden die Daten becreffs der Lange, 
schiebeeinrichtungen 142 angeordnet mit denen die Breite und H6he der Ware, der Etikettierungsstellung 
FQhrungsplatten 140 relativ zum Riemenforderer 10# und dem vorderen Ende der Etikettcnaufgabeneinheit 
in Querrichtung verschoben werden kdnnen. Jede Ver- 34 an der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 ent- 
schiebeeinrichtung 142 umfaBt im wesentlichen eine sprechend der vorerwahnten spezielien Warenkode* 
Gewindespinde! 143, die mit ihrem vorderen Ende mit 55 nummer von dem Steuerabschnitt in Form eines Befeh- 
der FQhrungsplaite 140 verbunden ist einen Spindelan- les aiiRgegehen. Die Verstellung erfolgt daher separat 
triebsmechanismus 144 zur Bewegung der Gewinde- fflr beide FQhrungsplatten 140 entsprechend der Schritt- 
spindel 143 in Axialrichtung und einen Schrittmotor 145 zahl der Schrittmotoren 145, so daB die FQhrungsplatten 
zur Drehungdes Spindelantriebsmechanismus 144. Der 140 in Querrichtung zum Riemenfdrderer lOb' bewegt 
Schrittmotor 145 wird durch den Sheuerabschnitt im 60 werden. Altemativ k6nnen die beiden Schrittmotoren 
GehSuse der Vorrichtung gesteuert 145 aueh so separat betatigt werden, daB die Etiketten- 

Aufstromseitig Yon der Bedruckungs- und Etikettie- aufgabestelle JLzum vorderen Ende der Etikettenaufga- 
reinheit 30 ist ein Warendetektor 146 angeordnet, der beeinheit 34 ausgerichtet liegt, wahrend der Riemenfdr- 
die hindurchlaufende verpackte Ware 100' erfaBt derer lOb' zum Stillstand gebracht wird. 

Der Warendetektor 146 besteht aus einem lichtaus- 65 Nach der Befbrderung der verpackten Ware 100' auf 
sendenden Element 147 und einem Hchtempfangenden dem Riemenfdrderer lOb' und der Erfassung durch den 
Element 148, die beide in Richtung auf den RiemenfOr- Warendetektor 146 wird das Etikett 110 mit den darauf 
derer lOb' vorstchen. Durch die durchlaufende verpack- im Bedruckungsabschnitt 32 der Bedruckungs- und Eti- 
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kettiereinheit 30 aufgedruckten Datea bezflglich der ausgefahren werden. 

Ware vorbereitet und von der Etikettenaufgabeeinheit . Der Anschlag 155 umfaBt einen StOBel 157, der durch 

34 in der vorbeschriebeneh Weise gehalten. Nach Ver- ein Solenoid 156, das auBerhalb der FQhrungsplatte 140 
streichen einer bestiinmten Zeitdauer seitens der er- angeordnet ist, nach tnnen vorbewegt werden kann, um 
wahnten Etikettenerfassung wird dann die Etikettenauf- 5 vorubergehend die Bewegung der Ware infolge der Ein- 
gabeeinheit 34 beaufschlagt, um das Etikett 1 10 auf die griffnahme von deren vorderen Ende nut dem StoBel zu 
StelleL der verpackten Ware 100' aufzugeben. unterbrechen. 

Wahrend der vorerwahiiten und durch den Zeitgeber Das Solenoid 156 des Anschlages 155 ist mit dem 
besdmmten Zeitdauer wird die verpackte Ware 100' in Warendetektor 146 verbunden. Wenn dieser dz* Wa* 
die in der Zeichnung dargestellte Lage bewegt. Wenn 10 renerfaisungssignal ft' ausgibt, wird das Solenoid 156 
die verpackte Ware 100' reiativ zum Riemenforderer erregt, so daB sich der StoBel 157 inseitig der FGhrungs- 
10 If in Querrichtung versetzt wd, kommt ihr Eckenbe- platte 140 herausbewegt Infolge davon kommt die ver- 
reich in BerOhrung mit einer der schragen Fuhrungsfla- packte Ware 100' vorubergehend zum Stillstand. 
chen 141 an den FOhrungsplatten 140, was einen Kor- Bei Erhalt des Warenerfassungssignales PJ vollzieht 
rekturvorgang bewirkt, so daB die Ware zwischen bei- 15 Etikettenaufgabeeinheit 34 in der Bedruckungs- und 
den FOhrungsplatten 140 hindurchlaufen kann. Die Wa- Etikettiereinheit 30 den Etikettenaufgabevorgang. Bei 
re nimmt eine Lage auf dem Riemenforderer 10 b zwi- Erhalt ernes Sign ales fur die Beendigung des Etiketten- 
schen den Platten so ein, daB ihre LOngsrichtung unter aufgabevorganges wird das Solenoid 156 des Anschla- 
einem rechten Winkel zur FOrderrichtung x liegt, wah- ges 155 entregt, so daB der StoBel 157 seine Ausgangsla- 
rend sie in Beri?hrung mit den parallelen FlOchen der 20 ge durch die Kraft einer auf den StOBel 157 wirkenden 
Fuhrungsplattei; 140 stehL Feder wieder einnimmt Danach kann die verpackte 

Bei der vorgenannten Ausfuhrungsform handelt es Ware 100* weiterbewegt werden. 
sich bei der Etikettenbedruckungszeit um diejenige Der vorerwOhnte Anschlag kann durch einen Pneu- 
Zeit,beiderdas Warenerfassungssignal ft'vomWaren- matikzylinder anstelle des Solenoids 156 betzttigt wer- 
detektor 146 ausgegeben wird und die Betatigungssi- 25 den. Sofem sich die Verschiebung und Anordnung der 
gnale O 2 und Q} von dem Steuerabschnitt 223 anliegen. FOhrungsplatten 140 und der Basisplatten 150 exakt 
Alternativ kann die vorerwahme Etikettenbedruk- vomehmen lassen, kOnnen diese Platten auch durch ei- 
kungszeit diejenige sein, bei der das stabilisierte Signal nen herkommlichen Elektromotor oder Hydraulikzytin- 
P fur die Gewichtsbestimmung in der vorerwahnten der betatigt werdea 

Weise ausgegeben wird 30 Da die Anordnung nach Fig. 19 eine Ausrichtung der 

Fur den Fall, daB sich die Verschiebung und Anord- Lage der verpackten Ware 100' durch deren Beruhrung 
nung der FOhrungsplatten 140 genau vomehmen lassen, mit den FOhrungsplatten 140 ermoglicht und die ver- 
kann der Schrittmotor 145 r.uch du ;h einen herkommli- packte Ware infolge der Eingriffnahme mit den An- 
chen elektrischen Motor ode- Hydraulikzylinder ersetzt schiagen yorObergehend stillgesetzt wird, erfolgt das 
werden. Femer kann der Warendeta*' tor 146 zur Erfas- 35 Aufgeben Oder Ankleben des Etikettes an der ge- 
sung der verpackten Ware 100' integral mit den Fuh- wOnschten genauenStelle der verpackten Ware, 
rungsplatten 140 verbunden sein. 

Die Vorrichtung gemOB der in Fig. 18 gezeigten Aus- PatentansprQche 

fOhrungsform stellt daher sicher, daB das bedruckte Eti- 
kett 1 10 genau auf die verpackte Ware an der beabsich- 40 L Vorrichtung zur GewicJitsbesumnung. Preisbe- 

tigten Etikettierungsstellung aufgegeben wird, wobei rechnung und Verpackung von Waren. bestehend 

der Etikettierungsvorgang bei kontinuierlicher Bewe- aus einer unmittelbar nach einer EinlaBpassage (b) 

gung der verpackten Waren erfolgt, wobei beide FGh- angeordneten Verpackungsstation(a)zum automa- 

rungsplatten ihre bestimmten Stellungen einnehmen. In- tischen Verpacken der Ware einer hinter der Ver- 

folge davon laBt sich die Wirksamkeit des Etikettie- 45 packungsstation (a) angeordneten AusIaBpassage 

rungsvorganges verbessern. einer Wiegeeinheit (1) zur Ermittlung des Ge- 

Fig. 19 zeigt eine Etikettenkleb- oder -aufgabeein- wichtcs der zu verpackenden Ware, einer mechani- 

richtung gemaB einer modifizierten AusfQhrungsform, schen FOrdereinrichgung (14) zum Transport der 

die sehr ahnlich der in Fig. 18 gezeigten aufgebaut ist. gewogenen Wa-e von der Wiegeeinheit uber die 

Wie in Fig. 19 dargestellt, umfaBt der Warendetektor 50 EinlaBpassage (b) zur AusIaBpassage ( b ), wobei die 

146 ein lichtaussendendes Element 147 und ein licht- Wiegeeinheit (1) und die mechanische Forderein- 

empfangendes Element 148, die beide an den Fflhrungs- richtung (14) an der EinlaBpassage (b) angeordnet 

platten 140 angeordnet sind. Ferner weisen die Ver- sind, einer Dateneingabeeinheit (24) und einer Be- 

schiebeeinrichtungen 142 fflr die FOhrungsplatten je ei- druckungs- und Etikettiereinheit (30), die durch ei- 
ne Basisplatte 150 auf, die verschiebbar auf parallel zum 55 nen Steuermechanismus (22) mit der Wiegeeinheit 

Riemenfdrderer 10 If liegenden Schienen 151 angeord- (1) verknQpft sind, um den aus dem ermittelten Ge- 
net ist Die Basisplatte 150 umfaBt eine Vorschubspindel wicht und einem eingegebenen Einneitspreis der 

152, deren vorderes Ende mit der Basisplatte 150 ver- Ware bestimmten Preis und andere Aufgaben auf 

bunden ist Die Vorschubspindel 152 wird von einem ein Etikett aufzudrucken. wekhes an der Ware an- 

Spindelantriebsmechanismus 153 gebalten, so daB sie 60 gebracht wird. dadurch gekennzeichnet, daB 

millds sines zweiten Schrittmotors 154 um eine gewjs§e a) der Steuermechanismus (22) ausgelegt ist. 

Wegstrecke bewegt werden kann. Die FOhrungsplatten um festzustellen, ob sich die Bestimmung des 

140 sind daher in LOngs- und Querrichtung reiativ zum Gewichtes an der Wiegeeinheit (1) stabilisiert 

Riemenforderer lOb' einstellbar angeordnet. hat, und um die FOrdereinrichtung (14) bei 

In Fig. 19 sind die Fflhrungsplatten 140 mit einem 65 Vorliegen einer stabilen Gewichtsbestimmung 

Anschlag 155 an ihrem abstromscitigen Ende in Nahe in Bewegung zu versetzen, und daB 

der Bedruckungs- und Etikettiereinheit 30 versehen. b) die Dateneingabeeinheit (24) eine wShrend 

Der Anschlag 155 kann Gber den RiemenfOrderer lOb' einer Taragewichtsbestimmung betatigte Um- 
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schalteinrich'tung (27) umfaBt, welche ein Ver- 
botssignal (K) pir Unterbindung eines vom 
Steuermechanismus (22) abgegebenen Steuer- 
signals an die FSrde reinrich tung (14) und/oder 
die Bedruckungs- und Etikettiereinheit (30) un- s 
abhOngig von einem Ausgangssignal der Wie- 
geeinheit (1) liefert, wobei das Verbotssignal 
(R) automadsch bei Anliegen eines fQr eine 
stabile Gewichtsbestimmung kennzeichnen- 
den Signales ( P) aufgehoben wird, um eine io 
Subtraktion des Taragewichtes fQr die Eigen- 
gewichtsbestiramung der Ware durchzufuh- 
ren. 

2. Vorrichtung nach Anspruch l f dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein in der WIegeeinheit (1) gebildetes t5 
fur die Stabilisierung der Gewichtsbestimmung 
kennzeichnendes Ausgangssignal am Steuerrne- 
djanismus (22) anliegt 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB am Steuermechanismus (22) die Aus- 20 
gangssignale der WIegeeinheit (1) anliegen und der 
Steuermechanismus anhand der Ausgangssignale 
der WIegeeinheit (1) eine stabilisierte Crewichtsbe- 
stimmung feststellt 

4. Vorrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 3, 25 
dadurch gekennzeichnet, daB der Steuermechanis- 
mus (22) weiter so ausgelegt ist, daB an die Bedruk- 
kungs- und Etikettiereinheit (30) Daten zum Be- 
drucken des Etikettes bei Feststellung einer stabili- 
sierten Gewichtsbestimmung weitergeleitet wer- 30 
den, und daB an der Bedruckungs- und Etikettie- 
reinheit das Ausgangssignal eines Detektors (44) 
zur Erfassung einer yerpackten Ware unterhalb ei- 
ner Etikettenaufgabeeinheit (34) anliegt, um in Ab- 
hangigkeit vom Ausgangssignal des Detektors das 35 
Etikett auf die Ware aufzugeben. 
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